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2.标准规格 

BL6－U 系列别墅梯一体机的标准规格如表 1.1 所示。 

表 1.1 标准规格表 

型号 BL6-U□
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表 1.1 标准规格表（续） 

驱

动

控

制

特

性 

转矩精度 ±5% 

频率控制范围 0～120Hz 
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表 1.1 标准规格表（续） 

主

要

保

护

功

能 

输出接触器故障 输出接触器异常时保护 

运行时间保护 单次运行时间超过限制值保护 

楼层位置计数器故障 楼层位置计数器故障时保护 

通讯干扰故障 通讯干扰故障时保护 

井道自学习故障 井道自学习故障时保护 

结

构 

防护等级 C:封闭型 IP20；O:开放型 IP00 

冷却方式 强制风冷 

安装方式 柜内嵌入式或悬挂式安装 

使

用

环

境 

环境温度 －10℃～＋40℃ 

环境湿度 5～95％RH，无结露 

存储温度 －20℃～＋60℃ 

使用场所 室内（无腐蚀性气体、易燃气体、尘埃和直射阳光） 

海拔高度 1000M 以下 

振动 10～20Hz,＜9.8m/S²；20～50Hz, ＜2m/S² 
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二、BL6-U 系列别墅梯一体机外壳尺寸 

 

图 2.1 开放型安装尺寸示意图 

 
表 2.1 开放型外型尺寸 
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三、BL6-U 系列别墅梯一体机主板接线端子说明 

 

 

 

 

 

 

 

图 3.1 主控板端子位置示意图 
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表 3.1 主板端子的定义及内容表 

注意：1.端子的基本定义与 BL3 系列 MU 主板和 BL6 系列 MU 主板进行了互换，不再具有兼容性。 

2.拨码开关功能定义：常态时，需要将拨码开关 4 段都设置在 OFF 上，其余状态为厂家预留。 

端子 

名称 
端子标号 位 置 定 义 用 途 

接口技术规格 

接口形式 额定负荷 断/通时间 最高速度 

J1
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四、PG 卡接线端子及安装说明 

注意：随着硬件版本的升级，对应的图片可能发生更换，仅作参考。 

1. PG_V6 

PG_V6 接口卡是一种同步/异步电机通用的脉冲编码器速度反馈和分频输出卡。 

该卡与
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表 4.1 PG_V6 接口卡端子定义及功能描述（续） 

端子名称 端子标号 位 置 定 义 用 途 
接口技术规格 

接口形式 额定负荷 断/通时间 最高速度 

JG1 

B– JG1-9 B– 差分信号 B– 差分输入 ±20mA/3.1-5V  500KHz 

A– JG1-10 A– 差分信号 A– 差分输入 ±20mA/3.1-5V  500KHz 

GND JG1-11 GND 5V 地 电源地 —   

V+ JG1-12 V+ 差分信号 V+ 差分输入 ±20mA/3.1-5V  500KHz 

V– JG1-13 V– 差分信号 V– 差分输入 ±20mA/3.1-5V  500KHz 

W+ JG1-14 W+ 差分信号 W+ 差分输入 ±20mA/3.1-5V  500KHz 

W– JG1-15 W– 差分信号 W– 差分输入 ±20mA/3.1-5V  500KHz 

2. PG_V6X 

PG_V6X 接口卡是一种异步电机通用的脉冲编码器速度反馈和分频输出卡。 

该卡支持 12V OC 输出、推挽输出型脉冲编码器，异步电机用编码器（A/B）。 

 

 

 

图 4.2 PG_V6X 接口卡外形及平面安装尺寸 

表 4.2 PG_V6X 卡端子定义及功能描述 

端子

名称 
端子标号 位 置 定 义 用 途 

接口技术规格 

接口形式 额定负荷 断/通时间 最高速度 

J
E

N
D

A
T

A
（

简
写

为
J

E
N

）
 

0V JEN-1 电源地 电源地 电源地 —   

IA JEN-2 OC/推挽型 A 相输入 输入信号 A OC/推挽输入 -10mA/12V-15V  500KHz 

IB JEN-3 OC/推挽型 B 相输入 输入信号 B OC/推挽输入 -10mA/12V-15V  500KHz 

+12V JEN-4 OC/推挽型电源 12V 电源 电源输出 +150mA/12V±5%   

 JEN-5       

+12V JEN-6 OC/推挽型电源 12V 电源 电源输出 +150mA/12V±5%   

A+ JEN-7 分频信号 OC 输出 A 同步分频 OC/推挽输出 ±50mA  500KHz 

B+ 
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五、与一体机配套的主要控制板说明 

1.操纵盘板（轿厢电脑版） 

170

152

11
4

10
8

Ø3.5

模式跳线
 

图 5.1 操纵盘板 BL2000-CZB 示意图 

 

1.1 功能说明 

1）楼层内选及应答  

操纵盘板 BL2000-CZB 有若干光耦输入接口和继电器输出接口，板内带有 8

层内选按钮及应答接口。通过连接轿厢扩展板 BL2000-CEB（每块板上有 8 层内选

按钮及应答接口） 
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+24V

+24V

(J2-1)

(J2-2)

(J2-3)

(J2-4)

J2-J6与
JN1-JN8接

口电路相同

(J1-1)

(J1-2)

(J1-3)

(J1-4)

(J9-1)

(J9-2)

(J10-6)

 
图 5.4 轿厢电脑板 BL2000-CZB 接口电路图 

 

1.4 端子定义及规格 

表 5.1 轿厢电脑板 BL2000-CZB 端子定义及规格  

名称 端口 位 置 定 义 用 途 
接口技术规格  

接口形式 额定负荷 最高速度 

J1 

 J1-1 24V 输入 

电源及通讯 

接口 

   

 J1-2 24V 输入地    

 J1-3 CAN 总线 H    

 J1-4 CAN 总线 L    

J2 

 J2-1 开门按钮 1 应答 

开门按钮 1 

及应答 

OC 门 
限流电阻 

560Ω 
  J2-2 24V 输出 

 J2-3 24V 输出地 

 J2-4 开门按钮 1 输入 光耦 8mA  

J3 

 J3-1 关门按钮 1 应答 

关门按钮 1 

及应答 

OC 门 
限流电阻 

560Ω 
  J3-2 24V 输出 

 J3-3 24V 地输出 

 J3-4 



BL6－U 系列别墅梯一体机快捷调试使用说明书 

第 14 页 共 68 页 

 

 

表 5.1 轿厢电脑板 BL2000-CZB 端子定义及规格 （续）  

名称 端口 位 置 定 义 用 途 
接口技术规格 

接口形式  额定负荷  最高速度  

J4 

 J4-1 开门按钮 2 应答 
开门按钮 2 

及应答 

（贯通门用） 

OC 门 
限流电阻 

560Ω 

 

 J4-2 24V 输出  

 J4-3 24V 输出地  

 J4-4 开门按钮 2 输入 光耦 8mA  

J5 

 J5-1 关门按钮 2 应答 
关门按钮 2 

及应答 

（贯通门用） 

OC 门 
限流电阻 

560Ω 
  J5-2 24V 输出 

 J5-3 24V 地输出  
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表 5.1 轿厢电脑板 BL2000-CZB 端子定义及规格 （续）  

名称 端口 位置 定义 用途 
接口技术规格 
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2. 操纵盘扩展板 

 

图 5.5 操纵盘扩展板 BL2000-
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六、BL6-U 系列别墅梯一体机单梯调试流程 

BL6-U系列别墅梯一体机单梯调试流程

慢车参数设置

同步电机？

角度自学习

Y

慢车试运行

N

慢车试运行

设置快车参数，井道自学习

启动段舒适感调整

快车运行舒适感调整

单梯调试完成

设置快车参数，井道自学习

启动段舒适感调整

快车运行舒适感调整

快车试运行

快车试运行

 



BL6－U 系列别墅梯一体机快捷调试使用说明书 

第 18 页 共 68 页 

 

 

1. 慢车调试前需要设置的参数 

注意：设置完参数后必须进行保存，否则掉电后参数将恢复原值。 

参数列表 设置方法 

 
参数符号 参数名称 

使用蓝光同步电

机的生成方法 
使用非蓝光同步电机时的设置方法 

可

以

自

动

生

成

的

参

数 

F5-00 电机类型 

主菜单进入“蓝光

电机输入”界面，

此 9 个参数可自

动生成。具体操作

方法如下描述。 

同步电机设置为 0，异步电机设置为 1。

根据实际情况填写。 

F5-01 电机极数 按照电机铭牌填写 

F5-02 电机同步频率 按照电机铭牌填写 

F5-03 电机额定功率 按照电机铭牌填写 

F5-04 电机额定转速 按照电机铭牌填写 

F5-08 电机额定电流 按照电机铭牌填写 

F8-00 编码器线数 按照现场实际情况设置 

F8-02 PG 类型 
增量式编码器设置为 0，正余弦编码器

设置为 1。 

需

按

现

场

实

际

情

况

手

动

填

写

的

参

数 

F1-00 电梯额定速度 按照现场实际情况填写。 

F1-01 折算转速 电梯额定速度时对应的电机转速 

F5-09 空载电流 
异步电机专用参数，同步电机无需设置。一般设为额定电流

的 25%到 40%。 

F5-10 滑差 

异步电机专用参数，同步电机无需设置，按照实际设置即可。

异步电机滑差计算公式：滑差=额定频率-（额定转速*极对

数/60）如：电机额频率为 50HZ，额定转速为 1440rmp，4

极电机。则此电机的滑差为 50-（1440*2/60）=2HZ。 
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  蓝光电机输入
   S1.0 D-.2.0 
  

PG类型
0：增量式编码器

1：正余弦编码器

编码器线数
2：2048ppr

8：8192ppr

电机型号

 

图 6.1.1 蓝光电机输入界面
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1) 使同步电机处于空载状态（不得悬挂钢丝绳）； 

2) 将控制器运行接触器输出 Y5（J3-10）与 COM2（J3-5）短接，使运行接触器吸合； 

注意：如果使用了独立封星接触器，在进行角度自学习前，需确认该接触器与运行接触器可以联

动，即当运行接触器吸合时，封星接触器也要吸合（禁止封星）；当运行接触器断开时，封星要延

时断开（延时使能封星）。 

3) 将控制器抱闸输出 Y3（J3-8）与 COM2（J3-5）短接，使抱闸接触器吸合，打开抱闸； 

通过操作器按以下操作进行角度自学习： 

电机自学习
角度自学习(X0)
参数自学习(X1) [ESC]

[ENTER] 角度自学习(X0)

是否开始自学习

按确定键开始

[ENTER]

角度自学习(X0)
开始自学习
状态: 运行中

角度自学习(X0)
自学习结束
状态: 成功

成功或显

示故障码
 

图 6.2.1 空载（不带钢丝绳）角度自学习操作示意图 

    注意：旋转角度自学习不在区分编码器类型。 

按下确定键后开始主机角度自学习，首先电机将立即旋转到一个固定位置，然后正向（以面向驱动轴方向，

电机逆时针旋转）匀速旋转，旋转的速度与时间视电机的极数和初始位置而定，最多旋转一圈后电机停止，并

将再次旋转到某一位置停驻约 2 秒，停止运行显示成功。整个自学习过程持续时间在 20 秒以内。 

表 6.2.1 空载（不带钢丝绳）角度自学习故障列表 

 

故障代码 名称及内容 故障原因 解决方法 

RF100 

控制器故障 

驱动器存在故障，无法

进行自学习。 

驱动器处于故障状态。 

依据当前的驱动故障码，在“附录 VI  

驱动故障列表”中查找解决方法，排

除故障后，重新进行自学习。 

RF226 

给定电压限幅 

自学习过程中，给定电

压达到限幅，反馈电流

不满足最低电流要求，

不满足自学习条件。 

电机或编码器参数不正确； 

电机实际参数与驱动器内部

估计参数相差过大； 

电机与驱动器功率匹配失衡

（电机功率远小于驱动器）。 

检查电机极数和编码器线数等参数； 

适当降低 F5-08[额定电流]的数值，

自学习完成后，需恢复 F5-08； 

检测驱动器与电机的功率不匹配，参

照第二条处理办法。 

RF227 

输出电流超限 

自学习过程中，驱动控

制器检测到输出电流已

达到限幅，停止输出，

提示电流超限故障。 

电机或编码器参数不正确； 

电机实际参数与驱动器内部

估计参数相差过大； 

电机与驱动器功率匹配失衡

（电机功率远大于驱动器）。 

检查电机极数和编码器线数等参数； 

适当提高
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表 6.2.1 空载（不带钢丝绳）角度自学习故障列表（续） 

注 1：以上描述针对正余弦编码器； 

注 2：对于增量型编码器，RF231 对应编码器 UVW 信号，RF234 对应编码器 Z 信号，解决方法相同，其它

故障完全一致。 

2.2 负载（带钢丝绳）角度自学习步骤 

这种自学习方式可悬挂钢丝绳进行，但要求确保以下三项操作完成无误： 

1）控制柜内接线正确，并处于检修状态； 

2）运行参数（F1）、电机参数（F5）以及编码器参数（F8）已正确设置； 

3）井道内已排除一切机械故障！ 

 

     2.2.1 通过手持操作器进行负载角度自学习 

通过操作器将 PG 类型 F8-02 设置正确，自学习方式选择（FC-13）设置为 1（BL6 系列别墅梯一体

机出厂设置为 1），按如下图所示操作完成电机角度自学习。 

故障代码 名称及内容 
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电机自学习
角度自学习(X0)
参数自学习(X1)

角度自学习(X0)
准备自学习

按确定键开始

角度自学习(X0)
开始自学习
状态: 运行中

角度自学习(X0)
自学习结束
状态: 成功

成功或显

示故障码

[ENTER]

[ENTER]

[ESC]

按住慢上或慢下键

图 6.2.2 负载（带钢丝绳）角度自学习操作示意图 

按下确定键后开始自学习，当操作器显示“运行中”时按住控制柜内慢上或慢下键，运行接触器吸

合后电机会发生轻微抖动并会发出声音，持续时间依据电机额定功率和额定电流不同而有所不同，但最

多不会超过 5 秒，这是电机角度静止自学习阶段（此过程电机处于静止状态）；确保一直按住慢上或慢下

键中间不可断开，电机会启动运行，依照检修速度慢上或慢下运行，直至操作器显示成功（或提示失败），

这是电机试运行阶段。最后松开慢上或慢下键，完成整个自学习过程。 

     2.2.2 通过主板左上方四段数码管和操作按键完成负载角度自学习 

          内容详见附录 VII 。 

2.2.3 负载（带钢丝绳）角度自学习过程中注意事项如下： 

1. 为严格确保安全，自学习过程中，轿厢中井道内不可留人！！！ 

2. 选择慢上或者慢下运行，可以根据轿厢在井道的位置确定运行方向； 

3. 整个自学习过程分为两个阶段，即静止自学习阶段和电机试运行阶段，必须保证两个阶段中间

不可间断。即在操作器显示成功前，持续按住慢上或慢下键（有故障或异常除外！）； 

4. 当检修慢上（慢下）时，若实际轿厢为下行（上行），可通过设置 F6-03 进行修正，为 0 曳引轮

逆时针旋转轿厢下行，为 1 曳引轮逆时针旋转轿厢上行（面对曳引轮方向观察），可根据现场实

际情况进行设置； 

表 6.2.2 负载（带钢丝绳）角度自学习故障列表 

故障代码 名称及内容 故障原因 解决方法 

RF100 

控制器故障 

驱动器存在故障，无法进

行自学习。 

驱动器处于故障状态。 

依据当前的驱动故障码，在“附录 IV  驱

动故障列表”中查找解决方法，排除故障

后，重新进行自学习。 

RF226 

给定电压限幅 

自学习过程中，给定电压

达到限幅，反馈电流不满

足最低电流要求，不满足

自学习条件。 

电机或编码器参数不正确； 

电机实际参数与驱动器内部

估计参数相差过大； 

电机与驱动器功率匹配失衡

（电机功率远小于驱动器）。 

检查电机极数和编码器线数等参数； 

适当降低 F5-08[额定电流]的
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表 6.2.2 
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3. 异步电机的调试 

异步电机不需要进行角度自学习，但相对于同步电机，需要对空载电流（F5-9）和滑差

（F5-10）两个参数进行设置，同时需要对以下参数及信息进行确认（以下各项参数与同步电机

有差别）。 

表 6.3.1 电机参数的确认 

参数 

No. 

中文显示名称 

中文显示名称 
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表 6.3.2 编码器信息的确认 

表 6.3.3 PI 参数信息的确认 

电梯逻辑时序的确认： 

表 6.3.4 配合时序的时间参数 

参数 

No. 

中文显示名称 
内  容 

设定 

范围 
出厂值 单位 

运行 

变更 英文显示名称 

F2-00 

提前开闸时间 开闸与发运行曲线的间隔时间, 提前开

闸时间是为改善起动点的舒适感，使系

统适应不同曳引机的抱闸打开时间。 

0.00~9.99 1.00 s Y 

Brake ON Time 

F2-01 

抱闸时间 
抱闸与撤消驱动使能时间, 可使系统在

下闸后等待抱闸抱紧曳引轮后撤除驱

动输出，以免开门时变频器撤消堵转力

矩过早，溜车，影响停车舒适感。 

0.00~9.99 1.00 s Y 

Brake OFF Time 

F2-02 
检修抱闸时间 

检修模式中下闸前的延时时间。 0.00~9.99 0.9 s Y 
Insp Brake Time
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表 6.3.4 配合时序的时间参数（续） 

表 6.3.5 配合时序的零速参数 

参数 

No. 
中文显示名称 内  容 

设定 

范围 
参数设置要求 

F1-16 零速阈值 

当电机转速小于该值时，系统

认为电梯速度为零速，并输出

下闸信号。 

0~10 
同步电机需要设置为 1 转，异步电机设置为 5

转。 
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5.1 使用手持操作器的井道自学习 

井道自学习运行是指电梯以自学习速度运行并测量各楼层的位置及井道中各个开关的位置。由于楼

层位置是电梯正常起动、制动及运行的基础及楼层显示的依据。因此，电梯快车运行之前，必须首先进

行井道自学习运行。井道自学习前必须进行全程检修试运行，从下限位检修运行到上限位正常。 

井道自学习步骤如下： 

1. 确认电梯符合安全运行条件！； 

2. 井道内各开关安装及接线正确无误，随行电缆及外召电缆连接正确无误并且进行外召及显示地址

设置； 

3. 使电梯进入检修状态，慢车向下行至下限位有效； 

4. 通过液晶显示屏进入自学习菜单，按菜单提示操作；如图 6.5.1 所示。 

  井道自学习
楼层:05
状态:到下限位

  井道自学习
楼层:01
状态:运行中

  井道自学习
楼层:06
状态:成功

  井道自学习
楼层:05
状态:故障01

[ENTER]
  井道自学习
楼层:01
状态:
按确定键开始

 

图 6.5.1 井道自学习操作示意图 

5. 自学习结果可在监视菜单井道刻度参数 U0-00~U0-69 中观察到，其数据单位为米（m），请在自

学习后观察各开关的刻度是否正确。 

6. 在自学习过程中，若控制系统发现有异常现象，将会中途停止自学习，并给出相应的故障号，请

查看相关故障列表，找出故障原因，进行相应处理后，再重新进行上述井道自学习。 

注意：在自学习过程停止时，只有液晶显示“成功”时，自学习才真正成功完成。 

在确定井道自学习准确无误后，可进行快车试运行。步骤如下： 

1. 将电梯置于有司机状态。 

2. 通过操作器的选层控制 D0 参数，可以选定电梯运行楼层（详见说明书第四章 4.5 调试参数），

可分别进行单层、双层、多层及全程的试运行。可以通过 D1 参数界面进行开关门指令输入，

进行开关门操作。 

3. 确认电梯在上述区间运行时均能正常起动，加速、减速至零速后平层停车。 

若运行异常，请认真核查参数设置是否有误。 
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5.2 使用四段数码管和操作按键进行井道自学习 

内容详见附录 VII 。 

5.3 井道自学习故障诊断 

表 6.5.2 井道自学习故障代码明细 

故障代码 说  
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表 6.5.2 井道自学习故障代码明细（续） 

故障代码 说  明 处理方法 

LER=22 
自学习刚从下限位起车时 

上端站或上端站 2 有效 
检查上端站或上端站 2
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6.2 无称重装置的启动段舒适感调整 

本产品在使用正余弦 PG 卡时，可以通过 FA 组参数的合理设置达到无负载补偿舒适起动的目地（即

不使用称重装置的情况下，达到具有负载补偿起动同样的效果）。 

1） 使用无负载补偿起动的注意事项： 

a）PG 类型确认，确认 F8-02 设置为 1（即选择正余弦 PG 卡）。 

b）称重补偿使能确认，确认 F9-11 设置为 0，即秤重补偿不使能。此时 FA 组参数才能起作用。 

2） 无负载补偿起动的调整方法： 

a）工作原理：如下图所示。在抱闸打开时，通过正余弦 PG 卡反馈的位置信息计算出当前负载

情况下维持
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c）调整方法： 

主要调试 FA 组的三个参数：FA-08、FA-09、FA-11。 

FA-09：该参数为开闸后系统进行无负载补偿的作用时间，应参考实际抱闸开启的时间设置。如果

该时间设置过小，在抱闸没有完全打开时已经结束无补偿作用，将会溜车。同时 F2-00（提前开闸

时间）要比该时间应略长约 100ms，以便在速度曲线给定
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7. BL6-U 系列别墅梯一体机端子接线示意图 

 

检修输入
X0

J2-8

X 1

X 2

X 3

X 4

X 5

X6

X7

X 8

X 9

X10

X11

X12

X13

X14

X15

X16

11
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附录 I  BL6-U 系列别墅梯一体机集约串行解决方案功能使用说明 

别墅梯使用的是省限位和串行开关门的方案，上下限位由端站和门区信号共同作用产生。 

上端站、下门区有效同时上门区无效系统自行产生上限位信号；下端站、上门区有效同时下门区无效系统

自行产生下限位信号。 

一体机主板电梯逻辑程序需配合 BL2000-CZB-V10 操纵盘使用实现 CAN 总线控制操纵盘开关门，这样随

行电缆中前后门的开关门信号及其公共端共 5 根线可以节省下来。  

使用串行开关门功时，开门 1 继电器、开门 2 继电器、关门继电器采用相同的公共端（J11-6），其中 J11-5

为关门继电器输出，J11-9 为开门 1 继电器输出，J11-10 为开门 2 继电器输出。 

一体机与呼梯板的 CAN 通讯数据中增加电锁和消防指令，配合 BL2000-HAH-M1.1、FR2000-HAH-V9、

BL2000-HAH-B9 点阵显示呼梯板可以实现串行总线控制锁梯和消防状态，这样井道电缆中锁梯和消防信号及

其公共端共 2 根线可以节省。 

串行消防和电锁功能使能方法： 短接呼梯板上的“DS” 跳线。 

注意：一台电梯只能有一块外呼板短接 DS 跳线设置为带电锁和消防输入的外呼板，如果锁梯层和消防层

不在同一层，请从这块外呼板引线至其它层。 

BY0-3 24V 公共端   BY0-4 备用输入 0 

BY1-3 24V 公共端   BY1-4 备用输入 1 

出厂默认：备用输入 0 为电锁输入、备用输入 1 为消防输入。 

一体机主板需要设置的参数如下： 

F4-07-03 设置为 ON 时，启用串行电锁功能。 

F4-07-04 设置为 ON 时，串行电锁有效类型取反。 

F4-07-05 设置为 ON 时，启用串行消防功能。 

F4-07-06 设置为 ON 时，串行消防有效类型取反。 

注意：串行消防信号使能后和主板消防信号(X12)依然有效，两个信号都可以使电梯进入消防状态。 
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附录 II  BL6-U 系列别墅梯一体机手持操作器菜单索引 

菜单 监视参数(U)

设置参数(F)

调试操作(D)
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附录 III  门区开关及门区桥板安装与调整 

电梯的平层控制需要两个门区开关（上门区传感器，下门区传感器）与若干门区桥板（每
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附录 IV  参数一览表 

U0 监视参数表 

参数 

No. 

中文显示名称 
内容 单位 

参考 

页码 英文显示名称 

U0-00 
下限位刻度 电梯井道中下限位开关位置。完成电梯井道自

学习后，数据自动置入。 
m -- 

Lower Limit 

U0-01 
上限位刻度 电梯井道中上限位开关位置。完成电梯井道自

学习后，数据自动置入。 
m -- 

Upper Limit 

U0-02 
下端站 1 刻度 电梯井道中下端站 1 开关位置。完成电梯井道

自学习后，数据自动置入。 
m -- 

Lower 
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U1～U5 监视参数表（续） 

参数 

No. 

中文显示名称 
内  容 单位 

参考页

码 英文显示名称 

U4-01 
运行时间 显示电梯的累记运行时间。采用 10 位的十进制

数显示。 
小时 -- 

Run Hours 
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U6 驱动监视参数表 

 

楼层设置参数表 

参数 

No. 

中文显示名称 
内  容 

设定 

范围 
出厂值 单位 

运行 

变更 英文显示名称 

F0-00 
总楼层 

电梯的总楼层数（与门区桥板数相等） 2~64 6 -- N 
Total Floor 

F0-01 

基站层 
无外召内选时电梯定时返回的楼层。无

外召和内选时，电梯延时（返基站时间）

后返回的楼层。 

1~ 

总楼层 
1 -- N 

Homing Floor 

F0-02 
消防层 消防初态返回层。消防开关闭合后，电

梯进入消防状态时自动返回的楼层。 

1~ 

总楼层 
1 -- N 

Fire Floor 

F0-03 

锁梯层 
电锁关闭时电梯返回的楼层。电梯正常

运行过程中关闭电锁后，电梯运行到锁

梯层后停止运行。 

1~ 

总楼层 
1 -- N 

Ho
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运行设置参数表 

参数 

No. 

中文显示名称 
内  容 

设定 

范围 
出厂值 单位 

运行 

变更 英文显示名称 

F1-00 
电梯额定速度 电机额定速度时的电梯速度。按电机额

定转数、曳引比、减速比和曳引轮直径

计算。 

0~4.0 0.5 m/s N 

Car Speed 

F1-01 
折算转速 折算转速，电梯额定提升速度下的电机

转速。 
1~9999 96 RPM N 

Motor Speed 

F1-03 
检修运行速度 检修状态下电梯的运行速度，按有关标

准规定，检修速度不得大于 0.6m/s。 
0~0.6 0.3 m/s Y 

Insp Speed 

F1-04 
启动平滑速度 当电机起动阻力过大时，可适当加入起

动平滑速度，起动平滑速度设为 0 时，

不起作用。 

0~0.2 0.00 m/s Y 

Start Speed 

F1-05 

自救运行速度 当电梯故障停在门区以外时，若满足运

行条件，电梯可按此速度自救运行至门

区。 

0.01 

~ 

0.6 

0.3 m/s Y 

Leveling Speed 

F1-06 
单层运行速度 
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运行设置参数表（续） 

参数 

No. 

中文显示名称 
内  容 

设定 

范围 
出厂值 单位 

运行

变更 英文显示名称 

F1-16 

零速阈值 当电机转速小于该值时，系统认为

电梯速度为零速，并输出下闸信

号。 

0~10 1 RPM Y 

Zero Speed 

F1-17 
平层调整 

调整上行/下行平层差异 0~100 50 mm N 

F1
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时间设置参数表 
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时间设置参数表（续） 

参数 

No. 

中文显示名称 
内容 

设定 

范围 
出厂值 单位 

运行 

变更 英文显示名称 

F2-13 
启动平滑时间 

启动平滑速度维持的时间。 0.00~9.99250147 685.18 55.08 31.92 re

W* n

B  /P <</MCID 36>> BDC 505.06 718.18 21.6 15 <</MCID 38/Lang (en-US)>>0r 36>> BD27 717.82 0.7204 32.04ET

Q

 EMC Q

q

368.48 685.17 37.08 31.92 re

W* n51 g

3</MCID 47/Lang  /P <</MCID 36>> BDC 505.06 41m

06 3102.92 re

W* n

0.00~9.
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服务设置参数表（续） 

特殊功能选择设定 

参数 

No. 

中文显示名称 

内  容 
设定 

范围 
出厂值 

运行 

变更 英文显示名称 

F4-01 
不停层设置 2 设置在每位对应的楼层电梯是否停靠。

（33～64 层） 
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特殊功能选择设定（续） 

 

 

 

 

 

 

功能号 功能说明 

F4-06-13 

ON：控制柜内取消门联锁接触器，直接使用高压检测作为门锁回路的状态检测，取消对门联锁接

触器反馈的检测和故障。 

F4-06-14 ON：使用残疾人用梯功能；OFF：无残疾人用梯功能。 

F4-06-15 ON：消防状态下电梯离开消防层后撤销消防联动输出。 

F4-06-16 ON：门锁关闭时关门限位必须有效；OFF：门锁回路状态与关门限位无关。 

F4-06-17 

ON：检修停车时使能方向与抱闸同时掉 

OFF：检修停车时下闸后延时检修抱闸时间后再掉使能方向。 

F4-06-18 ON：贯通方式时只安装一套开关门按钮；OFF：贯通方式时安装两套开关门按钮；  

F4-06-19 ON：手动门；OFF：自动门（仅 10007205 软件序号具有此功能） 

F4-06-20 

ON：手动门，不开关门不可以走梯；OFF：手动门不开门时，等待 20s 后可再次走梯（仅 10007205

软件序号具有此功能）。 

F4-06-21 ON：检修状态非门区位置不开门；OFF：检修状态任何位置都可开门。
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特殊功能选择设定（续） 

功能号 功能说明 

F4-07-00 

ON：增加应急平层前开闸溜车判定重载方向再开始自救，当该功能设置为 ON 后，当电梯进入应

急自救状态后，系统会有控制的开闸 1 秒左右（当溜车速度大于 0.1 米/秒后，立即下闸），通过判

定电梯自由溜车的方向来找到重载的方向，然后系统通过蓄电池运行沿重载方向自救，爬行至门

区，节省自救能量，防止蓄电池过度损耗。 

F4-07-01 

ON：启用电梯数据记录仪功能，配合一体机上位机调试软件可以为调试和售后人员提供故障诊断

和故障捕获的工具。 

F4-07-02 未使用。 

F4-07-03 ON：启用串行电锁功能。 

F4-07-04 ON：串行电锁取反。 

F4-07-05 ON：启用串行消防功能。 

F4-07-06 ON：串行消防取反。 

F4-07-07 ON：如果进入门区后速度仍大于自救速度，则靠门区修正强行拉平层(防冲顶、蹲底)。 

F4-07-08 

*注意：此时闸臂反馈必须关闭，否则 X15 作为闸臂反馈检测点。 

ON：主板 X15 信号作为超载输入信号；OFF：X15 作为备用输入点。 

F4-

--
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特殊功能选择设定（续） 

 

功能号 功能说明 

F4-07-21 
ON：有且仅有一个门区信号，检修变正常或故障变正常蠕动到平层，同时停电应急的时候有且只 

有一个门区信号也会蠕动至平层，防止轿门门刀短不能刮开厅门。 

F4-07-22 ON：夜间屏蔽到站钟（22：00~7：00）；OFF：无此功能（软件序号10007206及以上支持）。 

F4-07-23 

ON：非顶层上行或者底层下行发生错层故障时，减速停车后报故障，不立即停车。（软件序号

10007206 及以上支持） 

F4-07-24 ON：首次上电，电梯自动返回基站校对一次楼号。 

F4-07-25 

应急自救前给使能开闸维持零速锁定力矩方向，然后根据力矩建立的反方向自救。 

启用此功能时，F4-07-00 开闸溜车判定重载方向再自救的功能无效。 

F4-07-27 

ON：启用抱闸制动力自检测功能。可在每天自动状态下 2 点时启动或者手动通过修改 F4-07-30

触发抱闸力自检测功能。（软件序号 10007206 及以上支持） 

F4-07-28 未使用。 

F4-07-29 ON：平层调整可以分层调整，设置参数中增加 1~64 层每层的层调整值，默认都是 50mm。 

F4-07-30 

每次由 OFF 设为 ON，触发一次抱闸力自检测，常态保持为 ON 无效（软件序号 10007206 及以上

支持）。 



BL6－U 系列别墅梯一体机快捷调试使用说明书 

第 48 页 共 68 页 

 

 

电机设置参数表 

参数 

No. 

中文显示名称 

内  容 
设定 

范围 
出厂值 单位 

运行 

变更 
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PI 设置参数表 

 

编码器设置参数表 

 

 

 

参数 

No. 

中文显示名称 

内  容 
设定 

范围 
出厂值 单位 

运行 

变更 英文显示名称 

F7-00 

多段 PI 使能 使能多段 PI 参数 

1 使能，0 无效 
0/1 0 -- N 

PIMulEnable 

F7-01 
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控制设置参数表 

参数 

No. 

中文显示名称 

内  容 
设定 

范围 
出厂值 单位 

运行 

变更 英文显示名称 

F9-00 

最大补偿力矩 最大补偿力矩 

(为轿厢完全空载时需要的补偿力矩，

100%对应电机额定转矩
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特殊参数（FC）为厂家参数（FX）中部分参数在用户级别中的映射，用户密码即可访问。

在此参数组中 FC-00~FC-06 参数权限为只读，其他参数权限为可读写。特殊参数（FC）的参数

号、名称及内容（FX 组中对应位置）。 

特殊设置参数表 

 

环境设置参数表 

参数 

No. 

中文显示名称 

内  容 
设定 

范围 
出厂值 

运行 

变更 英文显示名称 

FC-00 
Z 脉冲数 

角度自学习结果。 FX-00 0～3277 -- N 
Zpulse_Init 

FC -07 
电流环比例 电 流 环 比 例 。 请 慎 重 修 改 。 

FX-07 
0～65535 10000 N 

KpIreg 

FC -08 
电流环积分 电 流 环 积 分 。 请 慎 重 修 改 。 

FX-08 
0～65535 5000 N 

KxIreg 

FC-13 
自学习方式选择 角度自学习方式选择。0：旋转

自学习。1：静止自学习。  
0/1 1 N 

AutoTuneModeSel 

FC-14 

负温度报警使能 负温度报警使能.1：温度低于负

15 度时报警。0：温度低于负 15

时不报警。 FX-21 

0/1 1 N 

N Temp Alarm Ena 

-
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附录 V  逻辑故障列表 

故障代码 说明 处理方法 

Er2 门联锁故障：电梯运行时门锁回路断开。 检查门联锁回路及门刀是否有刮碰门轮现象。 

Er3 驱动故障。 
检查驱动故障代码，确定可能的故障原因并按相应的

解决办法处理。 

Er4 电梯运行方向与指令方向相反。 

1. 改变输出相序，对调电机 V、W 相； 

2. 将主控板的 A、B 相输入脉冲对调或通过参数设置

将其对调。 

Er5 

开闸故障：系统输出开闸指令后未接到抱闸监测开

关的反馈信号： 

1. Y3 输出后 X5（闸继电器反馈）0.5S 内未反馈，

或 X6、X15（闸臂开关反馈）2 秒内未反馈； 

2. 没有 Y3 输出，X5 或 X6、X15 有效。 

1. 检查抱闸监测开关及接线； 

2. 无闸臂反馈开关开关应将闸臂反馈检测使能

（Brake，Feedback）设为 OFF。 

Er6 
运行过程中门区输入信号不断开（X9、X10 输入一

直有效）。 
检查门区信号回路及感应开关。 

Er7 在运行过程中主控板检测到的编码器脉冲数过少。 检查控制器的脉冲编码器连线。 

Er9 

运行接触器故障：输出动作指令与反馈结果不一

致： 

1、 Y5 输出，X16 在 0.4 秒内没有反馈； 

2、 Y5 无输出，X16 有效。 

检查运行接触器输出和反馈回路及运行接触器。 

Er10 急停回路断开，X13、X29 输入无效。 检查急停回路。 

Er11 
门区丢失故障：电梯运行距离超过楼间距，但未检

测到门区输入信号（X9、X10 运行中某层无效）。 
检查门区信号回路及门区感应开关。 
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逻辑故障列表(续) 

 

 

故障代码 说明 处理方法 

Er27 
急停故障，急停接触器触点状态与线圈状态不一致

（X13、X29 输入不一致）。 

检查急停接触器线圈与触点状态及主控板与之对应

的输入口。 

Er28 
上下端站或上下次端站粘连（X7 或 X8 不在安装楼

层有效）。 
相应端站不在安装楼层有效，检查端站信号 

Er29 通讯干扰过大保护（系统或并联通讯）。 

1. 处理系统接地，消除干扰； 

2. 排查呼梯板或操纵盘是否有损坏，破坏 CAN 通讯

总线。 

Er30 开门故障（轿厢不开门）。 

1. 检查开、关门限位开关的安装和信号的有效类型

设置； 

2. 贯通门时要注意前后门动作是否设置反了。 

Er31 关门故障。 

一般是厅门轿门未安装好，强行封掉门联锁回路而产

生，请注意关门输出与门联锁接触器的动作是否一

致。 

Er32 楼层计数出错保护。 
外围端站和限位曾经瞬间停电，有可能导致楼号出

错，该故障出现后电梯返回基站校对楼层计数。 

Er33 

封星接触器故障：输出的封星接触器动作指令与反

馈结果不一致： 

1. Y4 输出，X11 在 0.4 秒内没有反馈； 

2. Y4 无输出，X11 有效； 

3. Y4 撤消，X11 在 0.4 秒内反馈没有撤消（粘连）。 

检查封星接触器及其输出控制和辅助触点的反馈信

号回路。 

Er34 外部开关电源 24V 跌落故障。 

1. 检测外部供电的开关电源 24V 是否连接正常； 

2. 当系统检测到外接电压低于 16V，系统给出故障

提示葋ㄍไἶ㰄휀
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附录 VI  驱动故障列表 

故障 

代码 
显示 名称及内容 故障原因 解决方法 

DF1 UV 

欠压 

主回路直流母线电压低

于 欠 压 保 护 设 定 值

（400V 级，母线欠压保

护值约 DC380V；200V

级，母线欠压保护值约

DC220V）。 

输入电源缺相，瞬时停电； 

输入电源的电压波动过

大； 

输入电源的接线端子松

动； 

浪涌电阻未脱开； 

低压备用电源应急运行，

X18 信号无效。 

1.上电后报 UV 故障： 

检查输入电源电压； 

检查输入电源接线端子； 

检查主板与电源板的接线件。 

2.空载上行正常，下行报故障： 

检查浪涌电阻状态。 

3.应急时报故障： 

检测主板 X18 信号线是否正常。 

4.系统掉电后报 UV 故障： 

每次掉电均记录 UV 故障，正常。 

DF2 OV 

过压 

主回路直流母线电压高

于 过 压 保 护 设 定 值

（400V 级，母线过压保

护值约 DC760V；200V

级，母线过压保护值约

DC410V）。 

输入电源电压过高； 

制动异常或无外接制动电

阻或制动电阻阻值失配； 

减速曲线过急。 

检查输入电源； 

检查制动电阻接线； 

检测制动电阻阻值； 

延缓减速曲线。 

DF3 OH 

散热片或驱动模块过温 

检测到模块温度高于预

设值且持续一段时间报

故障； 

检测到模块温度低于零

度且持续一段时间报故

障。 

环境温度过高； 

周围有发热体； 

冷却风扇故障； 

当前温度低于零度； 

主板与电源板连线不良。 

降低环境温度； 

移开周围发热体； 

检查冷却风扇接线及风道； 

将 FX-21(负温度报警使能)关闭； 

检测主板与电源的接插件。 

DF4 IF 

IPM 故障 

检测到驱动模块发生严

重短路故障，系统自动触

发硬件过流保护，需先排

查外围短路故障，且不可

直接重试。 

IPM 过流或短路； 

IPM 过温； 

IPM 控制电源异常（欠

压）； 

电机线粘连或对地短接； 

封星接触器触点动作异

常。 

检查输出是否短路； 

检查电机是否短路； 

否则请与厂家联系； 

检测封星接触器触点动作状态是

否正常。 

DF5 OC 

过流 

控制器相电流瞬时值超

过了过流检出值且持续

时间超过规定时限。 

输出短路（线间短路、电

机短路）； 

负载过大； 

曲线过急； 

编码器信号连接不良； 

电机参数和编码器参数设

置不正确： 

1. 同 步 主 机 原 点 值 不 正

确； 

2. 异 步 主 机 滑 差 频 率 过

大； 

3.主机极数设置不正确； 

4. 编 码 器 线 数 设 置 不 正

确； 

5.PI 调节器参数设置不正

确。 

检查输出及电机是否短路； 

检查负载是否与一体机功率匹

配； 

检查曲线是否过急，过急改缓； 

检查编码器信号是否连接正常； 

检查电机参数或编码器参数设置

是否正确： 

1.检查同步主机编码器原点值是

否正确； 

2.检查异步电机滑差频率是否正

确； 

3.检查电机极数是否正确； 

4.检查编码器线数是否正确； 

5.检查 PI 调节器参数是否不正

确。 

DF6 CF 
CPU 故障 

控制器工作异常。 
电磁干扰过强。 ␀ 
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驱动故障列表（续）  

故障 

代码 
显示 名称及内容 故障原因 

解决方法 
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驱动故障列表（续）  

故障 

代码 

显

示 
名称及内容 故障原因 解决方法 

DF23 150 

电流采集传感器异常 

电梯起动时，系统检测到

电流传感器电流瞬时值

不在零点附近。 

主板和驱动电源连接不良； 

电流传感器硬件故障。 

检测主板和驱动电源板连线； 

请与厂家联系。 

DF24 151 

零速状态超时 

系统检测到电梯控制器

一直给定零速状态且过

零速超时时间。 

电梯控制器速度给定异常。 
检查检修速度或额定梯速设置

是否合理。 

DF25 152 

主板内基极封锁故障 

驱动控制器检测到系统

有基极封锁信号且无法

进行故障复位。 

主控板板内控制部件之间

连线异常； 

主控板与电源板连线异常。 

检查主控板连线或更换主控板； 

检查主板与电源板排线是否连

接正常。 

DF26 153 

负载补偿时序异常 

带称重装置补偿启动时，

系统检测到电机转动。 

电机抱闸力不足或提前开

闸时间过短。 

检测电机抱闸是否正常或系统

提前开闸时间是否设置过短。 

DF27 154 

角度自学习失败 

系统检测到带载角度自

学习未能正常完成。 

带载角度自学习中途因故

障停止，未正确进行自学

习。 

排除角度自学习遇到的故障，重

新进行角度自学习。 

注：不可在带载角度自学习失败

前提下，强行起车，存在飞车危

险。 

DF28 155 

内部总线通讯异常 

系统检测到主控板内部

通讯存在异常。 

主控板内部控制器之间连

线异常； 

电梯控制器命令给定异常； 

主控板相关元件工作异常。 

更换主板，或是否存在强电磁干

扰或与厂家联系； 

检查主板或更换主板，排除故

障。 

DF29 156 

电机运行模式异常 

速度来源选择 F9-01 与当

前执行控制逻辑不匹配。 

F9-01[速度来源选择]设置

错误。 

当电梯正常运行时，需要确认

F9-01=2。 

DF30 157 

底壳功率识别异常 

主控电脑板无法正确识

别底壳配置信息。 

主板与电源驱动板连接不

良； 

主板相关元件工作异常； 

电源板相关元件工作不良。 

检查主控板与驱动电源板之间

的连线是否正常； 

更换主板，排查故障； 

更换电源板，排查故障。 

DF31 158 

底层驱动通讯异常 

检测到板内底层驱动芯

片通讯异常。 

主控板部件之间连线异常。 

检查是否存在强电磁干扰或与

厂家联系； 

更换主板，排查故障。 

DF32 159 

编码器 Z（或 R）信号异

常 

控制系统运行超过 2 圈，

未检测到 Z 脉冲反馈； 

控制系统监测 Z 脉冲存在

扰动。 

编码器 Z 脉冲断线； 

编码器 Z 脉冲受到干扰； 

PG 卡相关元件工作异常； 

主板相关元件工作异常。 

检测编码器 Z 脉冲信号干扰或

断线； 

更换 PG 卡，排查故障； 

更换主板，排查故障。 

DF33 160 

起车前，反馈速度异常 

电梯在刚起车前，检测到

此时编码器反馈速度超

限。 

编码器信号异常； 

电机抱闸力不足或抱闸已

打开。 

检测编码器 A 与 B 信号是否正

常； 

检测电机抱闸。 
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驱动故障列表（续）  

故障 

代码 
显示 名称及内容 故障原因 解决方法 

DF34 161 

系统在进行抱闸力侦

测时，检测到编码器反

馈位移值过大 

抱闸力不足或抱闸已打开； 

编码器反馈信号异常。 

检测抱闸是否正常； 

检测编码器信号是否正常。 

DF35 162 

安全保护时，电机蠕动

位移过大 

在系统进行安全保护

状态时，检测到编码器

反馈位移值过大。 

抱闸力严重不足或抱闸已打

开； 

编码器反馈信号异常； 

控制参数设置不合理。 

检测抱闸是否正常； 

检测编码器信号是否正常； 

安全保护的相关参数设置不合理。 

DF36 163 

三相动力线输入缺相 

系统运行过程中，检测

到输入缺相； 

系统运行过程中，检测

到底壳驱动电源工作

异常。 

三相动力线缺相或三相相电

压幅值过低； 

查看故障记录是否存在 IF 故

障，按照 IF 故障进行处理； 

主板与电源板连接线不良。 

检测三相电源动力线是否缺相； 

检测三相输出线是否发生短路； 

检测主板和驱动电源板的连接线是

否牢固； 

使 用 单 相 电 源 时 ， 设 置

FD-21.BIT0=1，屏蔽输入缺相保护。 

DF37 164 

三相输出线短路 

一体机三相输出线之

间或相对地，相对 N 线

存在短路故障。 

三相输出线相间短路； 

三相输出线相对地短路； 

三相输出线相对 N 短路； 

电机和控制器功率匹配失

衡。 

检测一体机三相输出线相间短路； 

检测一体机三相输出线对地短路； 

检测一体机三相输出线对 N 短路； 

检测电机和控制器功率匹配是否正

常，可通过 FD-21.BIT3=1，屏蔽该

故障。 

注：不建议屏蔽该保护功能，存在

驱动模块烧毁的风险。 

DF38 165 

三相输出电流不平衡 

系统检测三相输出电

流和不在电流零区附

近且超过预设时间。 

三相输出线某一相对地或对

N 短路； 

三相电流反馈通道存在异

常。 

检测一体机三相输出对 N 或对地短

路故障； 

检测电流电流传感器反馈通道。 

DF39 166 

输出电压饱和 

系统运行过程中，检测

到一体输出电压已经

饱和。 

三相电源电压过低； 

电机额定转数与实际转数不

符； 

异步电机滑差频率设置过

低； 

异步电机负载过大。 

检测母线电压，排查电源； 

检测电机额定转数是否与铭牌一

致； 

微调异步电机滑差频率； 

检查电梯平衡系数。 

注： 

FD-21 为驱动器特殊功能控制参数，每个二进制位都代表一种功能，必须按位变量设置。 

BIT0：输入缺相屏蔽；               BIT1：细分与正常硬件速度一致性判定    

BIT2：输出缺相判定；    BIT3：开短路测试；    BIT4：温度自适应；               

BIT5：压降自适应；      BIT6：单圈自学习；    BIT7：电机极对数自动计算；      

BIT8：异步电机扩展运行模式；       BIT9~BIT15：备用。 

FD-21 的最终值由上面的所有位元变量加和计算，公式如下： 

FD-
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附录 VII  4 段数码块和 3 个按键配合的菜单操作流程 

F-XX
[ENTER]
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显示与按键布局 

▽  ：翻页键； 

ESC：取消、返回键； 

ENTER：确定键。 

1、正常状态下，显示当前楼层 F-XX： 

 

 

 

 

2、发生故障时闪烁显示当前故障号： 

 

 

 

 

 

3、按下 ENTER 键后通过翻页键可选择 H-00~H-07 参数： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

∨ Enter 按键 

数码显示 

F - 0 1 

E - 1 0 

F - 0 1 

H - 0 0 H - 0 1 

H - 0 2 H - 0 3 

H - 0 4 H - 0 5 

ESC 

H 

 

- 
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4、H-00：无效参数； 

  5、H-01：显示当前运行速度（单位 cm/s） 

      

 

 

 

 

  6、H-02：井道自学习 

 

 

 

 

 

               

                                    

 

 

 

 

 

将电梯开到下限位位置显示 L2。 

 

 

 

 

 

按下确认键电梯自动进行井道自学习,显示当前楼层 

 

 

 

 

                         

                             

自学习失败显示相应故障号，按确定键退出自学习 

  

 

 

 

 

   自学习成功恢复 L2 显示                   

 故障 请看附录 3 井道自学习故障代码            

                          按确定键退出。 

 

H - 0 1  1 6 0 
ENTER 

 
 

L 2   

L 1   

L 2   

H - 0 2 

L  X X L E X X 

ENTER 
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  7、H-03：使用操作器进行设置参数，接入手持操作器时应设置一次该参数（主板复位后同

样要再次输出该参数才支持操作器） 

 

 

 

 

 

  8、H-04：查看 30 个故障记录 

 

 

 

 

 

 

 

        ENTER 

 

 

 

 

 

     故障序号                           故障号（请查看附录 3：系统故障代码表） 

 

 

 

 

 

 

 

 

             ……… 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

H - 

 

H
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11、H-07：开关门控制 

 

 

 

 

 

                   enter 进入选择界面 

 
             enter 开门 1 输出 
 

         
up 选择 

 

                               enter 关门以输出 

 

 

 

            1  0  . 3 
 
 [ (  ) - 2 5 1 (  ) - 2 5 1 (  ) - 2 5 1 (  ) - 2 5 1 (  ) B D C  B T 
 
 1  0 7 7 
 
 [ (  ) - 2 5 1 (  ) - 2 5 1 (  ) - 2 5 1 (  ) - 2 5 1 (  ) B D D  3 7 / L a n g  ( e 8 3 . 
 ) ]  T J 
 
 E T 
 
 9 6 3 2 6 1 2 A  7 g  ( e n - U S ) > 1 5 0 1 7 1  w 
 
 [ < 0 7 A 3 4 C 1 8 0 5 1 5 4 5 C 3 > 1 1 < 0 8 2 A > ]  T J 4 T J 
 
 E T 
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附录 VIII  BL6-U 系列别墅一体机厅门、轿门分离检测说明 

系统默认采用厅门、轿门串联检测，单独封轿门回路或单独封厅门回路，系统不能检出故

障，符合电梯标准。BL6-U 系列别墅一体机增加单独检测轿门回路，当单封轿门，或厅、轿门

一起桥接封锁时，系统可检出故障，必须厅、轿门分别桥接封锁后，检修状态是才能在门锁开

关未闭合情况下运行，可提高系统的安全性。另部分用户需要取消门锁接触器，节省控制柜成

本，系统设计功能参数选择是否使用门锁接触器。 

使用功能选择参数 F4-06-12，设置是否使用 X31 高压接口桥接检测厅门回路。 

使用功能选择参数 F4-06-13，设置是否配置门锁接触器。 

 

F4-06-12 选 择

是否使用X31单

独检测厅门 

 



沈阳蓝光集团 

第 67 页 共 68 页 

 

 方案二：F4-06-12=ON  F4-06-13=OFF 

门锁接触器辅助触点 x14 反馈，x30 为门锁回路的高压反馈，x31 为厅门的高压反馈，可以

实现分离检测，如图 2： 

 

图 2 厅轿门分离检测方案二 

 

x14、x30 和 x31 状态两两不一致时，3 秒后报故障 26。 

x31 单独检测厅门回路，x14 和 x30 检测轿门、厅门回路，有门联锁封线时，x31 和 x14、

x30 的状态不一致，电梯不能运行。 

当再平层或提前开门功能运行时，忽略 x31 检测。 

 

 

 方案三：F4-06-12=ON  F4-06-13=ON 

x30 为门锁回路的高压反馈，x31 为厅门的高压反馈，门锁接触器省掉，无 x14 反馈，如图

3： 

 

图 3 厅轿门分离检测方案三 

 

x30 和 x31 状态不一致时，3
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附录 IX  制动电阻选型表 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

型号  

适配电

机功率  

（kW） 

制动电阻值（Ω）  推荐电阻总功率（W）  

最小值  最大值  推荐值  同步  异步  

400V 级（电压范围 85%≤3Φ380V≤120%） 

BL6-U□4002-CH 2.2 90 200 100 600 500 

BL6-U□4003-CH 3.7 70 110 80 1100 800 


